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基于离散单元法的锚固岩质边坡动力响应研究
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摘要：采用离散元单法和动力时程法，应用ＵＤＥＣ程序，计算某水电站厂房后方顺层块状岩体边坡动力响应，计算

结果表明：动力荷载作用下未支护岩质边坡的破坏可划分成：未滑动、缓慢发展、加速发展和破坏４个阶段；边坡在

地震荷载下的破坏是一个累积的过程；锚杆单元的轴力响应曲线与该单元附近的岩体的相对位移时程曲线相关性

很好，表明锚杆周边单元之间相对位移是导致锚杆发挥加固作用的原因之一。研究了锚杆轴力分布规律，并据此提

出了边坡加固优化方案，该加固方案对相似工程具有参考意义。
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　　我国许多水利水电工程位于高山峡谷的地震频

发区，其岩体边坡存在抗震稳定性问题。岩体由结

构面和岩石块体组成，结构面对边坡动力响应有重

要影响。锚杆已广泛应用于边坡加固工程中，但其
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对边坡动力响应的影响机理尚未完全清楚［１４］。

目前岩质边坡动力稳定性评价方法有理论解析

法、数值模拟计算法和物理实验模拟法３大类
［５９］。

朱宏伟等［１０］基于数值计算，表明锚杆可以降低坡面

加速度放大系数，锚固边坡坡顶的水平位移最大，并

提出锚固边坡动力作用下潜在滑动面的确定方法。

叶海林等［１１１２］基于振动台试验研究发现锚杆轴力从

坡外向坡内方向传递，地震强度较小时边坡中下部

锚杆的轴力最大，地震强度较大时后边坡顶部锚杆

的轴力增长较快，其轴力值与边坡中下部锚杆的轴

力接近。Ｗｕｌｌｓｃｈｌａｇｅｒ等
［１３］、朱维申等［１４］认为锚杆

效果主要体现在提高被锚固的岩土体的材料强度方

面。杨双锁等［１５］提出锚杆发挥加固作用的前提是

其与周围岩体间产生相对位移或者相对位移趋势，

锚杆可以增大锚固体的弹模、黏聚力，同时使其泊松

比降低。彭宁波等［１６］建立了锚固单结构面边坡动

力模型，提出边坡岩体的弹模及泊松比对锚杆的锚

固能力影响很小。

离散单元法可以模拟有结构面、断层、节理等非

连续面。尤其对于块状岩质边坡动力响应计算，其

非连续性的破坏特征是有限单元法等连续性方法所

难以模拟的［１７１８］。本文采用离散单元法，对某水电

站厂房后部顺层块状岩质边坡在未支护和支护条件

下的动力响应进行了对比计算研究，研究了其位移、

加速度及轴力响应，并根据研究成果提出了支护优

化方案。

１　工程概况及计算模型

某水电站主厂房后部边坡为块状岩质边坡，最

大开挖高度约３０ｍ，边坡发育多条结构面及节理，

可能对厂房造成安全隐患，分析工程地质资料并研

究其破坏型式后，计算采用的典型剖面如图１，相应

离散元模型见图２。采用ＭＣ准则
［１９］，边坡的结构

面和节理面采用面接触的Ｃｏｕｌｏｍｂ滑动模型模拟，

相关参数见表１、２。锚杆横向间距２．５ｍ，布置及编

号见图３。表３为锚杆布设角度和长度，锚杆物理

力学参数见表４。混凝土护坡厚度为１００ｍｍ，相关

参数见表５。

为研究边坡的地震下的动力响应，在边坡坡面

及坡体内部布设一系列考察点，见图３。坡面共布

置２４个测点，编号为Ｐ１至Ｐ２４。

静力计算中，左右边界为法向约束，模型底部边

界为上下、左右双向约束；动力计算中，截取边界采

用黏性边界条件来吸收边界上的入射波，在模型底

部施加静态边界，在模型四周施加人工边界，临界阻

图１　边坡典型剖面

Ｆｉｇ．１　Ｔｙｐｉｃａｌｓｅｃｔｉｏｎｏｆｓｌｏｐｅ

图２　边坡离散元网格模型

Ｆｉｇ．２　Ｄｉｓｃｒｅｔｅｅｌｅｍｅｎｔｍｏｄｅｌｏｆｓｌｏｐｅ

表１　岩体物理力学参数

Ｔａｂ．１　Ｐｈｙｓｉｃｏｍｅｃｈａｎｉｃａｌｐａｒａｍｅｔｅｒｓｏｆｒｏｃｋｍａｓｓ

参数

名称

密度／

（ｋｇ·ｍ３）

体积模量／

ＧＰａ

剪切模量／

ＧＰａ

内摩擦角／

（°）

黏聚力／

ＭＰａ

参数值 ２８８０ ２１．３２ １４．５２ ２１ ２．５

表２　结构面物理力学参数

Ｔａｂ．２　Ｐｈｙｓｉｃｏｍｅｃｈａｎｉｃａｌｐａｒａｍｅｔｅｒｓｏｆｓｔｒｕｃｔｕｒａｌｐｌａｎｅ

参数

名称

法向刚度／

（ＧＰａ·ｍ１）

切向刚度／

（ＧＰａ·ｍ１）

内摩擦角／

（°）

黏聚力／

ｋＰａ

岩层面 １５ １０ ３５ ５０

节理面 ２０ １６ ３０ ９

表３　锚杆角度及长度

Ｔａｂ．３　Ａｎｇｌｅａｎｄｌｅｎｇｔｈｏｆｃａｂｌｅ

部位 角度／（°） 长度／ｍ

一级边坡 ２０ １２

二级边坡 ３０ １２

三级边坡 ２０ １０

表４　锚杆物理力学参数

Ｔａｂ．４　Ｐｈｙｓｉｃｏｍｅｃｈａｎｉｃａｌｐａｒａｍｅｔｅｒｓｏｆｂｏｌｔ

锚杆面积／

ｍ２

弹性模量／

ＧＰａ

极限抗拉

强度／Ｎ

砂浆黏结刚度／

Ｎ

砂浆黏聚力／

（Ｎ·ｍ１）

０．００１ １００ １０６ １０９ １０６

表５　喷射混凝土物理力学参数

Ｔａｂ．５　Ｐｈｙｓｉｃｏｍｅｃｈａｎｉｃａｌｐａｒａｍｅｔｅｒｓｏｆｓｈｏｒｔｃｒｅｔｅ

厚度／

ｍ

密度／

（ｋｇ·ｍ３）

杨氏模量／

ＧＰａ

泊松

比

抗拉屈服

强／ＭＰａ

残余屈服

强／ＭＰａ

抗压屈服

强／ＭＰａ

０．１ ２５００ ２１ ０．１５ ２ １ １０

·３０２·
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图３　锚杆及边坡考察点布置

Ｆｉｇ．３　Ｌｏｃａｔｉｏｎｓｏｆｃａｂｌｅａｎｄｏｂｓｅｒｖａｔｉｏｎｐｏｉｎｔｓｏｆｓｌｏｐｅ

尼比为５％，则局部阻尼比的阻尼系数为０．１５７１
［２０］。

地震波时程见图４，加速度峰值为２ｍ／ｓ２。由于模型

底部为黏滞（ＶｉｓｃｏｕｓＢｏｕｎｄａｒｙ）边界，故在底部输

入应力时程，应力时程计算公式如下。

σｎ＝２（ρ犆Ｐ）νｎ （１）

σｓ＝２（ρ犆ｓ）νｓ （２）

式中：σｎ为边界上施加的法向应力；σｓ为边界上施

加的切向应力；犆Ｐ 为纵波的波速；犆ｓ为横波的波

速；ρ为岩体密度；νｓ、νｎ为边界上的节点振动速度在

切向和法向的分量。

２　边坡动力响应分析

２．１　边坡响应过程分析

未采取支护措施情况下，边坡最大位移变化曲线

见图５，６为狋＝２ｓ、１２ｓ、１４ｓ、１６ｓ时刻边坡位移矢量图。

根据边坡最大位移时程曲线的曲率和是否有块体发

生分离，未支护边坡破坏过程可划分成４个阶段。

图４　水平向地震加速度时程曲线

Ｆｉｇ．４　Ｈｏｒｉｚｏｎｔａｌｓｅｉｓｍｉｃａｃｃｅｌｅｒａｔｉｏｎｓｅｒｉｅｓｏｆｓｅｉｓｍｉｃｗａｖｅ

　　（１）０～２ｓ。边坡整体位移均较小，岩块主要表

现为水平方向位移，靠近坡脚处的块体有向下滑动

的趋势，但位移很小。

（２）３～１２ｓ。缓慢发展阶段，位于第一级和第

二级边坡，且在坡面出露的三个结构面上的岩块滑

动距离较大。第一级边坡表面块体移动方向为顺结

构面方向，块体间没有分开。

（３）１３～１４ｓ。加速发展阶段，随着０～１２ｓ内

岩块位移的增大和累积，第一级边坡部分岩块开始

发生分离，沿结构面方向的速度突然增大，坡脚处块

体明显移动。

图５　未支护边坡地震过程中最大位移变化曲线

Ｆｉｇ．５　Ｔｈｅｍａｘｉｍｕｍｄｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔｏｆｕｎｓｕｐｐｏｒｔｅｄｓｌｏｐｅ

图６　狋＝２ｓ、１２ｓ、１４ｓ、１６ｓ时刻未支护边坡位移矢量图

Ｆｉｇ．６　Ｄｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔｖｅｃｔｏｒｓｏｆｕｎｓｕｐｐｏｒｔｅｄｓｌｏｐｅ

ａｔ狋＝２ｓ，１２ｓ，１４ｓ，ａｎｄ１６ｓ

·４０２·
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　　（４）１５～１６ｓ。破坏阶段，坡脚处的岩块继续高

速滑动，坡脚处块体已滑落至地面，第一级边坡坡面

的岩块分离，岩块松散地堆积在一起，形成不稳定岩

体，危及水电站厂房的安全。

地震加速度最大的时刻并不是边坡最危险时

刻，１２ｓ末边坡开始发生破坏，此时地震加速度并不

大（１．５６ｓ输入地震波出现最大负向加速度，７．３６ｓ

输入地震波正向加速度最大）。边坡地震情况下的

破坏是积累的过程，当位移积累到某个临界值，边坡

就可能破坏。

采取喷混凝土及锚杆支护后，边坡坡面块体位

移主要沿水平方向，沿结构面的滑动位移较小。地

震结束时刻边坡最大位移为１８．９，出现在第三级边

坡坡面。图７为狋＝２ｓ、１６ｓ时刻采取支护措施后

边坡位移矢量图。

图７　狋＝２ｓ、１６ｓ时刻支护边坡位移矢量图

Ｆｉｇ．７　Ｄｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔｖｅｃｔｏｒｓｏｆｓｕｐｐｏｒｔｅｄｓｌｏｐｅａｔ狋＝２ｓａｎｄ１６ｓ

图８和９为未支护和支护条件下考察点Ｐ９位

移时程曲线，采取加固措施处理后的边坡在地震下

的位移主要发生水平方向，而未加固边坡在地震荷

载下由于岩块滑落，竖直方向和水平方向的位移均

较大的位移。整体上看，采取支护措施后边坡位移

时程有阶梯型增长的趋势，两次阶梯型增长的时刻

分别为１．５ｓ和７．５ｓ左右，这两个时刻也是输入地

震加速度相对比较大的时刻，表明较大的地震加速

度是导致位移“阶梯”型增长的原因之一。

２．２　加速度响应

未支护条件下，观察点Ｐ９的水平方向及竖直

方向加速度时程曲线见图１０，８．５０ｓ时加速度值较

大，水平向及竖直向加速度均达到１５０ｍ／ｓ２左右；

１５ｓ左右，考察点Ｐ９两个方向加速度值突然增大，

此时边坡开始发生破坏。

图８　未支护边坡地震过程中Ｐ９位移时程曲线

Ｆｉｇ．８　ＤｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔｃｕｒｖｅｏｆＰ９（ｕｎｓｕｐｐｏｒｔｅｄｓｌｏｐｅ）

图９　支护边坡地震过程中Ｐ９位移时程曲线

Ｆｉｇ．９　ＤｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔｃｕｒｖｅｏｆＰ９（ｓｕｐｐｏｒｔｅｄｓｌｏｐｅ）

　　支护边坡观察点Ｐ９的水平方向及竖直方向加

速度时程曲线见图１１，与未加固边坡不同的是，加

固处理后的边坡坡面考察点水平方向最大加速度大

于竖直方向最大加速度，水平方向加速度最大为

２９．４０ｍ／ｓ２，方向水平向右，竖直向加速度最大为

－８．５８ｍ／ｓ２，方向竖直向下；７～８ｓ，加速度达到

峰值，这也是输入地震波加速度最大的时段，地震

临近结束时刻Ｐ９加速度趋近于０ｍ／ｓ２，边坡是稳

定的。

２．３　支护边坡锚杆轴力分析

锚杆编号按从上到下分别为１～２１，狋＝１６ｓ时

锚杆轴力最大，表６列出了狋＝１６ｓ各锚杆最大轴力

值，图１２为狋＝１６ｓ时锚杆轴力分布图，以拉为负，

以压为正。锚杆的最大轴力单元位置均在结构面附

近，且该结构面满足以下两个条件。

（１）结构面在坡面出露。

图１０　未支护边坡地震过程中Ｐ９加速度时程曲线

Ｆｉｇ．１０　ＡｃｃｅｌｅｒａｔｉｏｎｃｕｒｖｅｏｆＰ９（ｕｎｓｕｐｐｏｒｔｅｄｓｌｏｐｅ）

·５０２·
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图１１　支护边坡地震过程中Ｐ９加速度时程曲线

Ｆｉｇ．１１　ＡｃｃｅｌｅｒａｔｉｏｎｃｕｒｖｅｏｆＰ９（ｓｕｐｐｏｒｔｅｄｓｌｏｐｅ）

　　（２）沿该结构面滑动时，滑动范围最大，如图中

第一级边坡坡面有多个岩层出露，但以出露点最低

的结构面为潜在滑动面的滑动体体积最大，该结构

面附近的锚杆单元轴力也最大。

整体上看，地震结束时刻，第一级边坡的锚杆轴

力较大，第三级边坡次之，第二级边坡上较小，且对

于受同一个滑动面控制的各锚杆中，处于滑动面下

部的锚杆轴力较大，高程越高，其最大轴力越小。其

原因可简要分析如下。

（１）第一级边坡有三个结构面出露，滑动体体积

最大，因而第一级边坡上锚杆单元最大轴力最大。

（２）第二级边坡坡面无结构面出露，#露点都在

第一级边坡，这样可将第二级边坡上的锚杆视为布

设在滑动体中上部的锚杆，这些锚杆布设位置以上

的滑动体范围较小，同时位于滑动体中下部的第一

级边坡的锚杆抗滑作用发挥较为充分，提供了大部

分的抗滑力，因而锚杆轴力相对较小。

（３）第三级边坡坡面有两个结构面出露，仅在该

级边坡范围内形成滑动体，虽然滑动体范围较小，但

由于布设于该级边坡的７支锚杆中，能发挥抗滑作

用的主要为上部的编号为１、２、３、４的４支锚杆（最

下面的３支锚杆不在滑动体范围内，抗滑作用很

小），因而锚杆１、２、３、４的最大轴力单元的轴力值也

较大。

表６　狋＝１６ｓ时锚杆最大轴力值

Ｔａｂ．６　Ｔｈｅｍａｘｉｍｕｍａｘｉａｌｆｏｒｃｅｏｆｃａｂｌｅａｔ狋＝１６ｓ

位

置

锚杆

编号

轴力／

Ｎ

位

置

锚杆

编号

轴力／

Ｎ

位

置

锚杆

编号

轴力／

Ｎ

第
三
级
边
坡

１

２

３

４

５

６

７

－３９６７７

－４６２４６

－４９４１７

－５６４０２

－１４７８３

－１４５６５

－１５６７５

第
二
级
边
坡

８

９

１０

１１

１２

１３

１４

－２９７５９

－２６７５３

－２７１６３

－２１６２２

－２５１１４

－２６３６９

－３４４１９

第
一
级
边
坡

１５

１６

１７

１８

１９

２０

２１

－１４５８６０

－１１７５８０

－１３６１９０

－１４４６１０

－１５９６６０

－１９８２１０

－２４３２１０

　　为研究锚杆轴力和锚杆附近单元相对位移的关

系，图１３绘出了锚杆２１最大轴力单元的轴力时程

及坡面考察点Ｐ３相对于Ｐ２４的相对位移时程曲

线，两者在１～２ｓ和７～８ｓ均有较大的增长，其他

时段内相对稳定，两者相关性较好。这也说明相对

位移为激发锚杆抗震加固作用的主要因素。

图１２　狋＝１６ｓ时锚杆轴力分布

Ｆｉｇ．１２　Ｃａｂｌｅａｘｉａｌｆｏｒｃｅｄｉｓｔｒｉｂｕｔｉｏｎａｔ狋＝１６ｓ

图１３　锚杆２１最大轴力时程与考察点Ｐ３相对位移曲线

Ｆｉｇ．１３　Ｔｈｅｍａｘｉｍｕｍａｘｉａｌｆｏｒｃｅｃｕｒｖｅｆｏｒｃａｂｌｅ２１ａｎｄ

ｒｅｌａｔｉｖｅｄｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔｃｕｒｖｅｏｆＰ３

３　边坡加固方案优化

由前述分析可知，该水电站厂房后缘边坡采用

前述混凝土护坡和锚杆加固后，在地震荷载下边坡

能保持稳定。但从前述计算分析尤其是锚杆轴力分

布看，加固措施可以进行优化。

（１）第二级边坡坡度不大，坡面范围没有结构面

出露，锚杆轴力较小，可考虑取消。

（２）第三级边坡底部３根锚杆所穿过的结构面

没有在边坡坡面出露，结构面间的相对滑动较小，这

三支锚杆的抗震加固作用也没有充分发挥，可考虑

取消这三根锚杆。

综上，加固措施优化方案为：不布置第三级边坡

最下部的３支锚杆和第二级边坡的７支锚杆，锚杆

布置见图１４。地震结束时刻边坡位移矢量图见图

·６０２·

第１７卷 第２期　南水北调与水利科技　２０１９年４月　



南
水

北
调

与
水

利
科

技
（

中
英

文
）

水利工程研究

１５，最大位移为１８．９ｃｍ，与原加固方案中地震结束

时刻边坡最大位移值基本一致；位移方向主要为水

平方向，沿结构面滑动位移较小。据此可判断采用

优化方案支护的边坡能在地震荷载下保持稳定。

图１４　锚杆布置

Ｆｉｇ．１４　Ｌａｙｏｕｔｏｆｃａｂｌｅ

图１５　狋＝１６ｓ时刻边坡位移矢量图

Ｆｉｇ．１５　Ｄｉｓｐｌａｃｅｍｅｎｔｖｅｃｔｏｒｓｌｏｐｅａｔ狋＝１６ｓ

４　结　语

（１）未采取支护措施时，缓倾角顺层块状岩质边

坡的破坏过程分为４个阶段，即未滑动阶段、缓慢发

展阶段、加速发展阶段和破坏阶段；地震荷载下边坡

破坏是累积的过程，地震加速度最大的时刻不一定

是边坡破坏的时刻；采取支护措施后，边坡位移呈阶

梯型增长，较大的地震加速度是其阶梯型增长的原

因之一。

（２）采取支护措施后，边坡坡面岩体的加速度响

应与输入地震波有一定的一致性，地震结束时刻边

坡坡面加速度接近于零，而未采取支护措施时，结束

时刻坡面岩体加速度仍较大。

（３）受同一个滑动面控制的各锚杆中，处于滑动

面下部的锚杆轴力较大，高程越高，其最大轴力越

小。锚杆单元轴力呈阶梯型增加趋势，锚杆周边单

元之间相对位移为激发地震荷载下锚杆加固力的主

要因素。

（４）支护措施优化后，边坡仍能保持稳定，说明

对于缓倾角顺层块状岩质边坡，若锚杆穿过的结构

面未在坡面出露，可考虑取消锚杆。该支护优化思

路对类似工程边坡支护方案有借鉴意义。
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